1. Принципы управления. Принцип программного управления. Прин​цип компенсации. Принцип обратной связи. Принцип комбинированного управления. (1.2)
2. Структура системы управления. (1.3)
3. Типовые законы управления. (1.4)
4. Классификация систем управления. (1.5)
5. Уравнения динамики и статики. (2.1)
6. Линеаризация. Формы записи дифференциальных уравнений. (2.2)
7. Преобразование Лапласа. (2.3)
8. Передаточные и временные функции. Связь между передаточной функцией и вре​менными функциями. (2.4)
9. Частотные функции и характеристики. (2.5) 
10. Различные типы звеньев и их характеристики. Типы элементарных звеньев. Построение логарифмических частотных характеристик (2.6)
11. Структурные схемы и правила их преобразования. Вычисление передаточной функции многоконтурной системы. (2.7)
12. Уравнения и передаточные функции элементов и систем управления. Датчики и преобразователи. Усилители и кор​ректирующие элементы. Исполнительные устройст​ва и объекты управления. Уравнения и передаточ​ные функции систем управления. (2.9)
13. Определение и условия устойчивости. Теоремы Ляпунова об устойчивости по ли​нейному приближению. (3.1)
14. Алгебраические критерии устойчивости. Характеристическое уравнение. Крите​рий Гурвица. Критерий Рауса. (3.2)
15. Частотные критерии устойчивости. Критерий устой​чивости Михайлова. Критерий Найквиста. Логарифмический частотный критерий устойчивос​ти. (3.3)
16. Определение области устойчивости. Метод D-разбиения. Граничный коэффи​циент и условие граничной устойчивости. (3.4)
17. Робастная устойчивость. Полиномы Харитонова. Теорема Харито​нова. (3.5) 
18. Показатели качества и типовые воздействия. (4.1)
19. Показатели качества в переходном режиме. Прямые показатели качества. Корневые по​казатели качества. Интегральные показатели ка​чества. (4.2)
20. Структура астатической системы управления. (4.4)
21. Оценка качества при случайных воздействиях. Случайные величины и их характеристики. Случайные процессы и их характеристики. (4.6)
22. Синтез системы управления по желаемой передаточной функ​ции. Син​тез передаточной функции регулятора. (5.5)
23. Различные типы дискретных систем. (6.1)
24. Линейные разностные уравнения. (6.2)
25. Решетчатые функции и z-преобразование. Основные свойства z -преобразования. z-изображения основных функций. (6.3)
26. Уравнения, передаточные и временные функции дискретных систем. (6.4)
27. Дискретная модель цифровой системы управления. (6.6)
30. Дискретное преобразование Лапласа и частотные характе​ристики. (6.8)
31. Характеристическое уравнение и основное условие устойчиво​сти. (7.1)
32. Алгебраические критерии устойчивости. Исследо​вание устойчивости, основанное на преобразовании единично​го круга в левую полуплоскость. Критерий устой​чивости Джури. (7.2)
33. Частотный критерий устойчивости. Принцип аргумента. Критерий Найквиста. (7.3)
34. Уравнение системы в нормальной форме. Преобразование уравнений линейных систем в нормальную форму. (II 1.1-2)
35. Общая формула решения системы линейных дифференциаль​ных уравнений. (II 1.3)
36. Управляемость и стабилизируемость объекта управления. Управ​ляемость линейных стационарных объектов. Под​пространство управляемости. Каноническая форма управляемости. (II 1.4)
37. Наблюдаемость и восстанавливаемость. Наблюдаемость линейных стационарных систем. Каноническая форма наблюдаемости. Принцип двойственности управляемости и наблюдаемости. (II 1.5)
38. Канонические формы уравнения и модальное управление. (II 1.6)
39. Лемма Калмана-Якубовича. (II 1.8)
40. Нелинейные статические характеристики. Особенности нели​нейных систем. (II 2.1)
42. Определение устойчивости нелинейной системы. Орбитальная устойчивость. Автоколебания. (II 2.2-3)
43. Изображение процессов на фазовой плоскости. Фазовые портреты и типы особых точек. Фазовые портреты и типы особых точек линейных систем. Фазовые портреты нелинейных систем. (II 2.4-5)
44. Знакопостоянные и знакоопределенные функции. Определение знакопостоянных и знакоопределеных функций. Положительно определенные квадратич​ные формы. (II 4.1)
45. Устойчивость неавтономных систем. Устойчивость автономных систем. Теоремы об устойчивости. Теоремы о неустойчивости. (II 4.2-3)
46. Исследование нелинейных систем по линейному приближе​нию. Уравнение Ляпунова и критерий Ляпунова устойчи​вости линейных систем. Критерий устойчивости Ляпунова по линейному приближению. (II 4.5)
47. Методы построения функций Ляпунова. (II 4.7)
48. Общая постановка задачи оптимального управле​ния. Классификация задач оптимального управления и их преобразования. (II 9.1)
49. Метод множителей Лагранжа (методы классического вариа​ционного исчисления). Уравнения Эйлера-Лагранжа. Правило множителей Лагранжа для задач оптимального управления с фиксированными конца​ми. (II 9.2)
50. Принцип максимума Понтрягина. Задача с закрепленными концами и фиксированным временем. Задача максимального быстродействия. (II 9.3)
51. Метод динамического программирования. Инвариантное погружение и функциональное уравне​ние. Принцип оптимальности. Функции и уравнения Беллмана. (II 9.4)
52. Наблюдатели. Наблюдатели полного порядка. Наблю​датели пониженного порядка. (II 10.1)
53. Метод фазовой плоскости синтеза оптимальной по быстро​действию системы. (II 10.2)
54. Синтез оптимальной по интегральному квадратичному кри​терию стационарной линейной системы управления. (II 10.4)
55. Синтез оптимального линейного регулятора выхода. (II 10.5)
56. Фильтры Калмана-Бьюси. Задача оптимальной фильтрации при белых шу​мах. Фильтр Калмана-Бьюси при цветном шуме объекта. Линеаризованный фильтр Калмана-Бьюси. (II 11.3)

57. Адаптивные системы управления. Структура и типы адаптивных систем управле​ния. (12.1)
58. Алгоритмы адаптивного управления с ЭВМ. Адаптивное управление по состоянию нелинейным объектом. (12.2)
